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Technique de serrage d'outils - WZ 003

Systémes de serrage rapide Flexline |1 4.0 avec « Condition Monitoring »
Surveillance continue du serrage de |'outil

Données mesurées et informations évaluées

e Force de serrage en temps réel

e Surcharge de I'élément de serrage

e Forces d’arrachement inhabituelles

e Forces du processus au point
de serrage ou a I'outil

e Analyse des erreurs par enregistrement
de la courbe de la force de serrage

e Protocole pour le cas de service

Exemple de description d'une interface

Avantages Systéme de serrage rapide Flexline

@ Surveillance continue de I'état
- Détection des forces d'arrachement
dans I'outil

@ Détection de bris d'outil et d'usure

@ Evitement des temps d'arrét

@ Détection de maintenance
- Dépannage rapide

® Possibilité de télémaintenance

@ Stabilité des procédés

Unité d‘entrainement

Chaine de poussée
(course de déplacement)
dans 3 longueurs

Application

Dans les systemes de serrage d’outils automa-
tisés pour la surveillance continue du point de
serrage ou du processus de fabrication

Moteur d'entrainement

Elément de serrage dans des
versions différentes

Description

Le systeme de serrage rapide « Flexline | 4.0 »
est équipé de détecteurs qui mesurent en temps
réel la force de serrage et la pression de serrage
de I'élément de serrage utilisé.

Ceci permet d'enregistrer et de surveiller 'état |
du serrage de I'outil. Des forces d’arrachement
inhabituelles dans I'outil ou une surcharge du
point de serrage peuvent étre détectées et des |
mesures appropriées peuvent étre prises direc- | .
tement. |
Les données de mesure peuvent étre transmises
a la commande de la presse et évaluées via une
interface de données, par exemple 10 lien.

II'est également possible de fournir une com-
mande avec logiciel d’évaluation qui affiche gra-
phiguement I'état du serrage de I'outil dans un
diagramme force/temps. f
Un autre détecteur permet de tirer des conclu-
sions sur le degré de contamination du fluide
sous pression, a partir duquel des mesures
de maintenance peuvent étre déterminées afin
d'éviter la défaillance de I'élément de serrage.

Exemple d'application
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2 x |0 lien maitre a la presse
comme point de collecte pour tous les éléments de serrage

Va

- Systemes de serrage rapide Flexline | 4.0
sur le coulisseau de presse avec détecteurs

N
l Protocole Profinet

Commande de la machine
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